
ロボットを活用した災害救助訓練に参加

2024 年 5 月 28 日（火）、NPO 法人日本災害救助支援隊が行うロボットを活用した災害救助の訓練に参

加した。当日は、4 輪多関節型機械（スパイダー）、四足歩行ロボット（ spot ）、ドローンを活用した訓練を

した。

スパイダーは足場のぬかるんでいる地形や片輪だけ高低差のある地形での操縦訓練、spot は屋外で

の操縦訓練や通信距離の測定、ドローンは複数ブロックのある場所での操縦訓練を実施した。
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